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1 YASAL UYARI ve TELIF HAKKI

SERMATEK Makina San. ve Dis Tic. Ltd. $ti. Bu dokiimanda yer alan bilgiler dikkatle
hazirlanmigtir. Ancak, surekli trin gelistirme sUregleri nedeniyle, teknik dzellikler ve tasarimlar
6nceden haber verilmeksizin degistirilebili. SERMATEK, bu dokimandaki olasi yazim, élgcim veya
teknik yorum hatalarindan kaynaklanabilecek dolayli zararlardan sorumlu tutulamaz. Uriiniin nihai
performansi, kullanim kosullarina ve ¢evresel faktorlere bagh olarak degisebilir.

2 Uriin Genel Bakis

ST-R1 Stepper Modiilii, Toshiba TB6600HG mimarisi tzerine inga edilmis, yiksek performansh
ve kompakt bir step motor suriictsiudir. Endistriyel ortamlarda hassas konumlandirma ve
glvenilir calisma saglamak Uzere tasarlanmigtir.

2.1 Applications

e Hassas CNC Router ve Kazima Makineleri

e 3D Yazicilar ve Katmanli imalat

¢ Endustriyel Otomasyon ve Robotik (Pick-and-Place)

¢ Tekstil ve Dikis Makineleri

¢ Paketleme ve Etiketleme Sistemleri

e Medikal ve Laboratuvar Ekipmanlari (Sirnga Pompalari, Analizérler)
¢ ATM ve Otomat Makineleri

e XYZ Giziciler (Plotter) ve Konumlandirma Tablalar

e Egitim ve DIY Projeleri

2.2 Temel Ozellikler

¢ Kompakt Tasarim: Kolay entegrasyon icin kiigik taban alani (38mm x 50mm).

¢ Genis Giris Voltaji: 10V — 44V DC arasinda calisir.

¢ Yiiksek Gii¢c Cikisi: 4.0 A (Tepe) degerine kadar ayarlanabilir faz akimi.

¢ Hassas Kontrol: Secilebilir mikrostep ¢ézinurlUkleri: Tam, 1/2, 1/4, 1/8, 1/16.

e Giirulti Bagisikhgi: Optik olarak izole edilmis diferansiyel girisler (PUL / DIR / ENA / TQ).

¢ Gelismis Koruma: Donanim tabanh Asin Akim (ISD), Termal Kapanma (TSD) ve Duguk Voltaj
Kilitleme (UVLO).

¢ Termal Yoénetim: Entegre aliminyum sogutucu ve optimize edilmis bakir PCB yerlesimi.

¢ Cok Yonlii Montaj: Dogrudan PCB entegrasyonu igin standart 2.54mm pin bagliklar veya
klemens baglantisi icin opsiyonel STB-R1 Taban Karti ile kullanim.

3 Elektriksel Ozellikler ve Calisma Kosullar

3.1 Tavsiye Edilen Calisma Kosullari
Degerler siirekli calisma (continuous duty) icin gecerlidir.

Parametre Min Tipik Maks Birim
Besleme Gerilimi (V+) 10 12-24 40 VDC
Cikis Akimi 0 1-2 4 A
Giris Frekansi (PUL) - - 50 kHz
Ortam Sicakhgi =20 25 60 °C

Sogutucu Yizey Sicaklig - - 110 °C



Not: 3A Uzerindeki akimlar i¢in fan destekli sogutma dnerilir. Strlcilye yakin bir noktada besleme
hattina distk ESR’li bir kapasitdr (470uF veya daha blyik) eklenmelidir.

4 Sinyal Arayiizii ve Pin Aciklamasi
ST-R1, standart 2.54mm pin bashgi araylzi kullanir. Yiksek akim gereksinimlerini kargilamak igin
bazi pinlerde paralel olarak birden fazla baghk kullaniimigtir.

4.1 Kontrol Sinyalleri (Lojik Seviye: 3.3V/5V)
Kontrol girigleri (PUL, DIR, ENA, TQ) diferansiyel yapidadir (line-driver uyumiu).
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Fig. 1: Kontrol sinyali diyagrami
e PUL (Pulse): Step darbe girisi.
¢ DIR (Direction): Y6n kontrol girisi.

¢ ENA (Enable):
» Mantik: Aktif DUslk (Active Low) - Devre Digl Birakma.
» Fonksiyon: Sinyal uygulandiginda motor gtici kesilir (Bosta modu). Sinyal yokken motor
enerijilidir. Kullanilmiyorsa bos birakin.

e TQ (Tork / Akim Diisiirme):

» Mantik: Aktif Yiksek (Active High).

» Fonksiyon: Sinyal uygulandiginda siriict ayarlanan nominal akimda (% 100) ¢alisir. Sinyal
uygulanmadiginda, bekleme durumunda asiri isinmayi dnlemek i¢in akim otomatik olarak
yaklasik %30 seviyesine dusurdldr.

» Baypas (Siirekli Tam Gii¢): Surekli %100 tork almak i¢in TQ(+) ucunu +5V’a, TQ(-) ucunu
GND’ye baglayin.



4.2 Pinout Map

Pin Adi islev Not

TQ (+/-) Tork Kontroli Diferansiyel Girig
ENA (+/-) Enable Kontroli | Diferansiyel Girig
PUL (+/-) | Pulse (Adim) Sinyali | Diferansiyel Girig
DIR (+/-) Yon Sinyali Diferansiyel Girig
GND / V+ Gulc Beslemesi Input (10-44V)

A (+/-) Motor Fazi A Cikis

B (+/-) Motor Fazi B Cikis

5 Yapilandirma ve Ayarlar

5.1 Mikrostep Ayarlan
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Fig. 2: Mikrostep ayarlama koprdileri

Mikrostep ayari, PCB’nin alt ylzeyinde bulunan lehim kdpruleri (1, 2, 3 olarak etiketlenmis)
aracihgiyla yapilandirilir. (ON = Lehimli / OFF = Agik)

Endustriyel ve agir hizmet uygulamalarinda titresime karsi daha yliksek bagisiklik saglamasi
nedeniyle lehimleme tercih edilmisgtir.

Gozandrlik | Jumper 1 | Jumper 2 | Jumper 3 Aciklama
1/1 (Tam Adim) ON OFF OFF Maks. tork, disuk hassasiyet
1/2 OFF ON OFF lyi tork dengesi
1/4 OFF OFF ON Arttinlmis ¢6zunurlik
1/8 ON OFF ON Sessiz & hassas hareket
1/16 OFF ON ON Maks. ¢c6zunurlik, min. titresim

5.2 Alarm ve Koruma (CLR Ayari)
ERR LED’i aktif koruma durumunu (Termal veya Asiri Akim) gésterir. CLR Jumper’i sifirlama
davranigini belirler.



CLR Action Description
Lehimli (ON) [ Otomatik Kurtarma | Sicaklik disttigtinde veya hata ortadan kalktiginda surtcu
otomatik olarak ¢calismaya devam eder.
Acik (OFF) | Manuel Kurtarma | Hatadan sonra sUrictlyu sifilamak icin glictin kesilip tekrar
aciimasi (cycle power) gerekir.

Koruma Esikleri:

e Termal (TSD): 160-C’de kapatir, 90-C’de kurtarirr.

¢ Asin Akim (ISD): Yaklasik 6.5A’de tetiklenir.

5.3 Cikis Akimi Ayari
Cikis akimi, kart Gzerindeki Trimpot araciligiyla ayarlanir.

e Akimi Artirmak: Saat Yoninde (CW) cevirin.
e Akimi Azaltmak: Saat Yonintn Tersine (CCW) cevirin.

6 STB-R1 Stepper Taban Karti

STB-R1, ST-R1 modulini vidal klemens baglantilarina sahip bagimsiz bir stirictye dénistirmek
icin tasarlanmig bir genisletme kartidir. Standart olarak ST-R1 sUricUsine takil halde gelir.

6.1 Genel Bakis

Uyumluluk: ST-R1 Modlild icin 6zel olarak tasarlanmistir.

Baglanti: Motor, Glg¢ (24V) ve Kontrol Sinyalleri i¢in vidal klemensiler.
Montaj: 4x M3 montaj deligi (50mmx65mm boyutlar).

Ozellik: Stabilite kondansatérii ve Giic LED'i icerir.

6.2 Lojik Seviye Secimi (Sadece TQ Sinyali icin)
STB-R1, TQ girig voltaj seviyesini uyarlamak igin jumper’lara (JP1, JP2, JP3) sahiptir.

(Not: Taban karti Gzerindeki STEP, DIR ve ENA girigleri 5V lojik olarak kalir).

Jumper Ayari TQ Voltaj Seviyesi Uygulama
JP1: ON / JP2, JP3: OFF 5V Lojik MikrokontrolcUler (Arduino, STM32, etc.)
JP1: OFF / JP2, JP3: ON 24V Lojik PLC’ler ve Endustriyel Kontrolculer




7 Mekanik Olgiiler
7.1 ST-R1 Ana Kart
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Fig. 3: ST-R1 Kart Olguleri

Genislik: 50.00 mm

Yukseklik: 38.00 mm

Derinlik: Sogutucu ile birlikte 17mm.

Montaj Delikleri: @3.2 mm (4mm kdse mesafesi).

7.2 STB-R1 Taban Karti

Fig. 4: STB-R1 3D Model

¢ Genislik: 50 mm
e Yikseklik: 65 mm
¢ Derinlik: Klemenslerle 19 mm, klemenssiz 12 mm



ST-R1 Stepper Modiili Kullanici Kilavuzu

7.3 Birlestirilmis Olciiler (ST-R1 + STB-R1)

Fig. 5: STB-R1 3D Model

¢ Geniglik: 50mm
¢ Yiikseklik: 65mm
¢ Derinlik: 30 mm

For technical assistance, spare parts, or warranty claims, please contact SERMATEK directly.
Company: SERMATEK MAKINA SAN. ve DIS TiC. LTD. STi.

Phone: +90 232 472 23 43 | +90 533 572 59 87

Email: info@sermatek.com

Address: Karacaoglan Mah, 6157/3 Sk, No: 19H, Isikkent, 35070, Bornova, izmir, Tirkiye
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